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บทคัดย่อ 
บทควำมวิจัยนี ้น ำเสนอกำรออกแบบและ

พัฒนำระบบไอโอที ควบคุมล ำ โพง ไร้สำยด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร ์  มีวัตถุประสงค์ คือ ต้องกำร
ประยุกต์ใช้ระบบไอโอทีกับล ำโพงธรรมดำ เพื่อ
ออกแบบใหเ้ป็นล ำโพงไอโอทีไรส้ำยที่สำมำรถควบคมุ
กำรท ำงำนและอ่ำนค่ำแรงดันไฟฟ้ำ ค่ำกระแสไฟฟ้ำ 
และแสดงสถำนะแบตเตอรี่บนสมำรท์โฟนผ่ำนแอป
พลิเคชัน (Application) ได้ ซึ่งล  ำโพงมีก ำลังไฟฟ้ำ 
200 วตัต ์ใชแ้บตเตอรี่ 21.6 โวลต ์40 แอมป์ต่อชั่วโมง 
เพื่อใหไ้ดร้ะยะเวลำชั่วโมงกำรท ำงำนแบบต่อเนื่องที่ 6 
ชั่ ง โ ม ง  และมี ก ำ ร แสดง ค่ ำอุณหภูมิ ห้อ งผ่ ำน
จอแสดงผล 7 ส่วน มีหลอดไฟแอลอีดีประดับเพื่อ
ควำมสวยงำม โดยกำรออกแบบและพฒันำล ำโพงไอ
โอทีไรส้ำยที่ประมวลผลดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์มี
หลักกำรท ำงำนดังนี ้ คือ ใชแ้บตเตอรี่เป็นแหล่งจ่ำย
แรงดัน ไฟฟ้ ำผ่ ำน วงจรลดระดับแรงดัน ไฟฟ้ ำ
กระแสตรง เพื่ อ จ่ ำย ระดับแร งดัน ไฟฟ้ ำ ให้กับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU ESP8266 ที่ท ำ
หนำ้ที่เป็นสว่นประมวลผลหลกั โดยจะรบัสญัญำณค่ำ
แรงดันไฟฟ้ำ ค่ำกระแสไฟฟ้ำ และค่ำอุณหภูมิเขำ้มำ
ผ่ำนอุปกรณ์ตรวจวัดในขณะที่ล  ำโพงไอโอทีท ำงำน 
NodeMCU ESP8266 ก็จะประมวลผล เพื่อส่ง ค่ำ
เหล่ำนีไ้ปแสดงใหเ้ห็นที่แอปพลิเคชัน Blynk ซึ่งแอป

พลิเคชัน Blynk ยังสำมำรถควบคุมกำรเปิดหรือปิด 
ควบคมุระดบัเสียงของล ำโพง สำมำรถควบคมุกำรเปิด
หรือปิดหลอดไฟแอลอีดี จำกผลกำรทดสอบกำร
ท ำงำนและกำรควบคุมล ำโพงไอโอที ไร้สำยที่ ได้
น ำเสนอปรำกฏว่ำ สำมำรถควบคุมกำรท ำงำนเปิด
หรือปิดล ำโพง เปิดหรือปิดชุดหลอดไฟแอลอีดีไดต้ำม
กำรสั่งกำร และมีกำรแสดงผลค่ำแรงดันไฟฟ้ำ ค่ำ
กระแสไฟฟ้ำ สถำนะแบตเตอรี่ และอณุหภูมิผ่ำนทำง
แอปพลิเคชัน Blynk ไดอ้ย่ำงถูกตอ้งแม่นย ำ สำมำรถ
อัดประจุไฟฟ้ำแบตเตอรี่และใช้งำนได้ในระยะเวลำ
ชั่วโมงกำรท ำงำนที่ไดอ้อกแบบไว ้

ค ำส ำคัญ:  ล  ำโพงไอโอที ,  กำรสื่อสำรอัจฉริยะ, 
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
 
Abstract 

This research article presents the design 
and development of IoT system to control 
wireless speakers using microcontrollers. The 
objective is to apply the IoT system to a normal 
speaker to design it as a wireless IoT speaker that 
can control the operation and read voltage and 
current values, and display the battery status on 
a smartphone via an application. The speaker has 
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a power of 200 watts, uses a 22 Volt, 40 Amp-hour 
battery, to achieve a continuous working hour of 
6 hours, and displays the room temperature via a 
7-segment display. There are LED lights for 
decoration for beauty. The design and 
development of the wireless IoT speaker 
processed by a microcontroller has the following 
working principles: using a battery as a voltage 
source through a DC voltage reduction circuit to 
supply voltage levels to the NodeMCU ESP8266 
microcontroller, which acts as the main 
processor. It receives voltage, current, and 
temperature signals through the sensor device. 
While the IoT speaker is working, the NodeMCU 
ESP8266 will process these values to send them 
to the Blynk application. The Blynk application 
can also control the speaker’s on or off, control 
the speaker’s volume, and control the LED lights 
on or off. From the results of testing the operation 
and control of the wireless IoT speaker 
presented, it appears that: It can control the 
speaker on or off, turn on or off the LED light set 
as per the command, and display voltage, 
current, battery status, and temperature values 
via the Blynk application accurately. It can charge 
the battery and use it within the designed working 
hours. 

Keywords: IoT Speakers, Smart Communication, 
Microcontroller 
 

1. บทน า 
ปัจจุบันเทคโนโลยีเป็นสิ่งที่ส  ำคัญต่อกำร

ด ำรงชีวิตมนุษยแ์ละกำรพฒันำประเทศไทย เนื่องจำก
เทคโนโลยี  เป็นสิ่งที่ เ ก่ียวข้องกับกำรสร้ำง เสริม
สติปัญญำของมนษุยใ์หม้ีกำรคิดอย่ำงเป็นขัน้เป็นตอน 
มีเหตุมีผลและสำมำรถแกไ้ขปัญหำในชีวิตประจ ำวัน
ได้อย่ำงมีประสิทธิภำพ อีกทั้ง เทคโนโลยียังเป็น
พื ้นฐำนของกำรด ำรงชีวิต เช่น ด้ำนวิทยำศำสตร์
อตุสำหกรรม หรือแมก้ระทั่งดำ้นกำรศกึษำ ดงันัน้ กำร
เรียนรูเ้ก่ียวกบัเทคโนโลยีสำมำรถน ำไปประยุกตใ์ชใ้น
ชีวิตประจ ำวนั เทคโนโลยีจึงเป็นปัจจยัที่ส  ำคญัต่อกำร
พัฒนำประเทศสร้ำงควำมก้ำวหน้ำและพัฒนำ 
คุณภำพชีวิตในอนำคต ในหลำยบริษัทมีกำรเร่ง
พัฒนำเทคโนโลยีสำรสนเทศไปสู่สิ่ งที่ เ รี ยกว่ ำ 
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ ง  (Internet of thing : IoT) 
[1,2] ซึ่งเป็นกำรผสมผสำนรวมสิ่งต่ำงๆ เข้ำกับโลก
ของอินเทอร์เน็ต  โดยกำรพัฒนำฮำร์ดแวร์หรือ
ซอฟตแ์วรใ์หม้ีควำมชำญฉลำด เพื่อใหส้ำมำรถสื่อสำร
กนัเองและมีส่วนร่วมอย่ำงมีประสิทธิภำพในทุกแง่มมุ
ของชีวิตประจ ำวัน จึงท ำให้เกิดรูปแบบกำรสื่อสำร
ใหม่ๆ ระหว่ำงคนกับสิ่งของ และระหว่ำงสิ่งของต่ำงๆ 
เอง ซึ่งจะเปลี่ยนชีวิตแบบดัง้เดิมใหก้ลำยเป็นรูปแบบ
กำรใช้ชีวิตที่ทันสมัยสะดวกสบำย [3] ในปัจจุบันมี
ล  ำโพงที่เชื่อมต่อด้วยบลูทูธอยู่แล้วนั้น ซึ่งจะช่วยให้
ผูใ้ชม้ีควำมสะดวกสะบำยอย่ำงมำกในกำรเชื่อมต่อ
กำรใชง้ำนกบัสมำรท์โฟน หรืออปุกรณก์ำรสื่อสำรอ่ืนๆ  
จึงสะดวกต่อกำรน ำล ำโพงไปใชง้ำนยังสถำนที่ต่ำงๆ 
เพื่อใช้ส  ำหรับควำมบันเทิง ผู้น ำเสนอจึงเล็งเห็น
ควำมส ำคัญในกำรผนวกล ำโพงเขำ้กับระบบไอโอที 
เพื่อท ำใหล้  ำโพงสำมำรถเชื่อมต่อกับอินเทอรเ์น็ตได้  
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สง่ผลใหผู้ใ้ชส้ำมำรถควบคมุล ำโพงจำกสมำรท์โฟนได ้
เพื่อเพิ่มควำมสะดวกสบำยในกำรใช้งำน ในกำร
ควบคมุระดบัเสียง เปิดหรือปิดหลอดไฟแอลอีดี รวมถึง
มีการแสดงผลค่าแรงดันไฟฟ้า กระแสไฟฟ้า สถานะ
แบตเตอรี่ และอุณหภูมิผ่านทางแอปพลิเคชัน Blynk 
[4] 
 
2. ทฤษฎีและหลักการ 
2.1 ล าโพง 

ล ำโพง คือ อปุกรณไ์ฟฟ้ำเชิงกลชนิดหนึ่งที่ท ำ
กำรแปลงสัญญำณไฟฟ้ำให้กลำยเป็นพลังงำน
เสียง โดยจะมีสว่นประกอบหลกัอยู่ 3 สว่น ดว้ยกนั คือ 
ดอกล ำโพง ตัวตู้ล  ำโพง และวงจรอิเล็กทรอนิกส์
ส  ำหรบัแบ่งย่ำนควำมถ่ี แสดงดังรูปที่ 1 ซึ่งล ำโพงถือ
ว่ำเป็นองค์ประกอบที่ส  ำคัญที่สุดของเครื่องเสียง 
เพรำะล ำโพงที่ดีจะตอ้งสำมำรถเปล่งเสียงออกมำได้
อย่ำงแม่นย ำและคมชดัเหมือนกบัตน้ฉบบัใหม้ำกที่สดุ 
ล ำโพงมีขนำดแตกต่ำงกันหลำกหลำยมำก ตัง้แต่เล็ก
เท่ำปลำยนิ ้วจนถึงขนำดใหญ่ที่มีเส้นผ่ำศูนย์กลำง
หลำยสิบนิว้ พรอ้มกับโครงสรำ้งที่หลำกหลำย ดังนัน้ 
ผูใ้ชจ้ึงควรจะตอ้งเลือกใชข้นำดของล ำโพงใหเ้หมำะ
กบัควำมตอ้งกำรในกำรใชง้ำน [5] 

 

รูปท่ี 1 ล ำโพง 
 
 

2.2 ระบบไอโอที 
อินเทอรเ์น็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things 

หรือ IoT) คือ เครือข่ำยของอปุกรณไ์ฟฟ้ำที่เชื่อมต่อกนั
ผ่ำนระบบอินเทอร์เน็ต ซึ่งในแต่ละอุปกรณ์จะฝัง
เซ็นเซอร ์ซอฟต์แวร ์และเทคโนโลยีอ่ืนๆ ที่ช่วยให้
สำมำรถรวบรวมและแลกเปลี่ยนขอ้มูลได ้แนวคิดนี ้
ริเริ่มโดย Kevin Ashton ในปี 1999 โดยมีเป้ำหมำย
เพื่อรวมโลกกำยภำพเขำ้กับโลกดิจิทัล ท ำใหอุ้ปกรณ์
ต่ำงๆ สำมำรถสื่อสำรกนัเองและกบัผูใ้ชง้ำนได ้จึงช่วย
พัฒนำคุณภำพชีวิตและเปลี่ยนแปลงภำคส่วนต่ำงๆ 
อย่ำงกว้ำงขวำง  ไอโอทีมีกำรประยุกต์ใช้งำนที่
หลำกหลำย ตัง้แต่สมำรท์โฮม เกษตรกรรม กำรขนส่ง 
รวมไปจนถึงระบบอัตโนมัติในภำคอุตสำหกรรม ช่วย
สร้ำงรูปแบบใหม่ของกำรสื่อสำรระหว่ำงผู้คนและ
อุปกรณ์ต่ำงๆ รวมถึงระหว่ำงอุปกรณ์ด้วยกันเอง 
ส่งผลใหเ้กิดประสิทธิภำพ ควำมปลอดภัย และควำม
สะดวกมำกยิ่งขึน้ ยกตวัอย่ำงเช่น อปุกรณส์มำรท์โฮม
ที่ท ำใหก้ำรท ำงำนต่ำงๆ เป็นอตัโนมติั หรือเครื่องตรวจ
สุขภำพแบบสวมใส่ที่ ติดตำมสัญญำณชีพและให้
ข้อมูลเรียลไทม์แก่ผู ้ให้บริกำรด้ำนกำรดูแลสุขภำพ 
ศักยภำพของไอโอทีไม่เพียงแค่เพิ่มประสิทธิภำพใน
ภำคส่วนต่ำงๆ แต่ยังช่วยส่งเสริมคุณภำพชีวิตและ
สนับสนุนเป้ำหมำยกำรพัฒนำที่ยั่งยืน อย่ำงไรก็ตำม 
ควำมทำ้ทำยในกำรจัดกำรควำมเสี่ยงและควำมเป็น
สว่นตวัถือเป็นประเด็นส ำคญัในกำรบรรลผุลประโยชน์
อย่ำงเต็มที่ โดยสรุปไอโอทีเป็นกำรเปลี่ยนแปลงส ำคญั
สู่โลกที่เชื่อมโยงและขับเคลื่อนด้วยข้อมูล ท ำใหเ้กิด
ประโยชนท์ัง้ในดำ้นสงัคมและเศรษฐกิจที่ส  ำคญั [1,2] 
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2.3 ไมโครคอนโทรลเลอร ์
ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นวงจรรวมขนำด

กะทัดรัดที่ถูกออกแบบมำเพื่อควบคุมกำรท ำงำน
เฉพำะของระบบฝังตัว โดยประกอบด้วยหน่วย
ประมวลผลกลำง (CPU) หน่วยควำมจ ำ (เช่น RAM, 
ROM, EEPROM) และอุปกรณ์ต่อพ่วงส ำหรับอินพุต
ห รื อ เ อ ำต์พุ ต ต่ ำ ง ๆ  ภ ำย ในชิ ป เพี ย งตั ว เ ดี ย ว 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ถูกใช้งำนอย่ำงแพร่หลำยใน
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกสห์ลำยประเภท ตั้งแต่อุปกรณ์
ส ำหรบัผูบ้ริโภค เช่น เครื่องซกัผำ้และเครื่องพิมพ ์ไป
จนถึงระบบยำนยนต์ เช่น  พวงมำลัยเพำเวอร์
อิเล็กทรอนิกส ์รวมถึงระบบควบคุมในอุตสำหกรรม 
ไ ม โ ค ร ค อน โ ท ร ล เ ล อ ร์ส ำ ม ำ ร ถ จ ำ แน กต ำม
สถำ ปัตยกร รม เ ป็นหลำยประ เภท  กำร เ ลื อก
ไมโครคอนโทรลเลอรท์ี่เหมำะสมส ำหรบักำรใชง้ำนจึง
เป็นสิ่งส ำคญั เนื่องจำกสำมำรถสง่ผลต่อประสิทธิภำพ
และควำมส ำเร็จของกำรควบคุมให้เ ป็นไปตำม
วัตถุประสงค์ที่ได้ตั้งไว้ ปัจจัยที่ควรพิจำรณำในกำร
เลือกไมโครคอนโทรลเลอร ์ไดแ้ก่ ขอ้ก ำหนดของระบบ 
สถำปัตยกรรมหน่วยควำมจ ำ ขนำด ควำมเขำ้กันได ้
ควำมพร้อมใช้งำน กำรจัดกำรด้ำนพลังงำน ควำม
น่ำเชื่อถือของผู้ผลิต และกำรสนับสนุนกำรพัฒนำ 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ท ำหน้ำที่ เ ป็น "หัวใจ" ของ
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์หลำยชนิด ช่วยให้อุปกรณ์
เหล่ำนีท้  ำงำนได้อย่ำงมีประสิทธิภำพและเชื่อถือได้ 
[6,7] 
 
2.4 แอพพลิเคชัน Blynk 

Blynk เป็นแพลตฟอรม์ไอโอที (IoT) ที่ช่วยให้
ผูใ้ชค้วบคุมอุปกรณอิ์เล็กทรอนิกสจ์ำกระยะไกลผ่ำน

แอปพลิเคชันมือถือที่รองรับทั้ง iOS และ Android 
แพลตฟอรม์นี ้มีแดชบอรด์ที่ใช้งำนง่ำย ช่วยให้ผู้ใช้
สรำ้งอินเทอรเ์ฟซกรำฟิกดว้ยเครื่องมือที่หลำกหลำย
เพื่อตรวจสอบและควบคุมอุปกรณท์ี่เชื่อมต่อ รวมถึง
จัดเก็บและแสดงข้อมูลจำกเซ็นเซอร์ได้อย่ำงมี
ประสิทธิภำพ Blynk ประกอบดว้ยองคป์ระกอบหลัก
สำมส่วน ไดแ้ก่ แอปพลิเคชนั Blynk ซึ่งใชใ้นกำรสรำ้ง
อินเทอรเ์ฟซผูใ้ช ้เซิรฟ์เวอร ์Blynk ที่จดักำรกำรสื่อสำร
ระหว่ำงแอปกับฮำร์ดแวร์ และไลบรำรี  Blynk ที่
เชื่อมต่อฮำรด์แวรเ์ขำ้กบัเซิรฟ์เวอรโ์ดยใชค้ ำสั่งเฉพำะ 
แพลตฟอรม์นีร้องรับฮำรด์แวรห์ลำกหลำยประเภท 
เช่น Arduino, ESP8266, Raspberry Pi และอ่ืนๆ ท ำ
ใหแ้อปพลิเคชัน Blynk เป็นเครื่องมือที่ยืดหยุ่นและ
เหมำะสมส ำหรับแอปพลิเคชัน ไอโอที หลำกหลำย
ประเภท [8,9] 
 
3. การออกแบบและสร้างล าโพงไอโอที 
3.1 แผนภาพการท างานและการออกแบบล าโพง

ไอโอท ี
 รูปที่  2 แสดงแผนภำพกำรท ำงำนทั้งของ
ระบบล ำ โพง ไอ โอที ไ ร้ส ำยที่ ป ระมวลผลด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร ์  เริ่มจำกแหล่งจ่ำยแรงดนัไฟฟ้ำ
ใ ช้ แ บต เ ตอ รี่ ลิ เ ธี ย มฟอส เฟส เ ป็ น แหล่ ง จ่ ำ ย
แรงดันไฟฟ้ำหลัก พร้อมมีวงจรแสดงสถำนะระดับ
แบตเตอรี่ จำกแบตเตอรี่ส่งค่ำแรงดันไฟฟ้ำผ่ำนวงจร
ลดขนำดแรงดันไฟฟ้ำใหล้ดลง เพื่อจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำ
ใหก้บั BaseNodeMCU ESP8266  โดยมี NodeMCU 
ESP8266 เชื่อมต่ออยู่ ส่วนอุปกรณ์ที่ เชื่อมต่อด้ำน
อินพุตของ NodeMCU ESP8266 จะประกอบด้วย
อปุกรณต์รวจวดัอณุหภมูิ อปุกรณต์รวจวดัค่ำแรงดนั 
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รูปท่ี 2 แผนภำพกำรท ำงำน 

ไฟฟ้ำและค่ำกระแสไฟฟ้ำ ใช้ส  ำหรับกำรตรวจวัด
กระแสไฟฟ้ำที่ใช้ขับล ำโพง ส่วนอุปกรณ์ที่เชื่อมต่อ
ด้ ำ น เ อ ำ ต์ พุ ต ข อ ง  NodeMCU ESP8266 จ ะ
ประกอบด้วยจอแสดงผล 7 ส่วน ใช้เพื่อแสดงค่ำ
แรงดนัไฟฟ้ำ และค่ำกระแสไฟฟ้ำ มีโมดลูรีเลยส์  ำหรบั
ช่วยตดัต่อวงจรควบคมุกำรขยำยเสียง กำรเปิดหรือปิด
ล ำโพงผ่ำนแอปพลิเคชันและใชค้วบคมุกำรเปิดหรือปิด
หลอดไฟประดับแอลอีดี ส่วนต่อมำเป็นวงจรกำร
เชื่อมต่อล ำโพง เริ่มที่แบตเตอรี่ลิเธียมฟอสเฟตจ่ำย
แรงดันไฟฟ้ำผ่ำนไปที่ Step-up เพื่อส่งแรงดันไฟฟ้ำ
ให้กับบอร์ดขยำยเสียง โดยมีล ำโพงทั้งหมด 7 ตัว 
เชื่อมต่ออยู่ โดยจะสำมำรถควบคุมกำรท ำงำนผ่ำน
ระบบไรส้ำย WiFi เชื่อมต่อ Bluetooth และสำมำรถ
อดัประจไุฟฟ้ำใหก้บัแบตเตอรี่ดว้ยวงจรอดัประจไุฟฟ้ำ 

     

รูปท่ี 3 กำรออกแบบโครงสรำ้งล ำโพงไอโอทีไรส้ำย   
            ประมวลผลดว้ยไมโครคอนโทรลเลอรด์ำ้นหนำ้ 

รูปที่ 3 เป็นกำรออกแบบโครงสรำ้งของล ำโพง
ไอโอทีไรส้ำยที่ประมวลผลดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร ์
กำรจัดวำงอุปกรณ์ ต่ำงๆ ขนำดควำมกว้ำง  30 
เซนติเมตร ควำมยำว 34 เซนติเมตร และควำมสงู 66 
เซนติเมตร ก ำหนดต ำแหน่งกำรจัดวำงแบตเตอรี่ลิ
เธียมฟอสเฟตที่เป็นแหลง่จ่ำยแรงดนัไฟฟ้ำหลกัแลว้ส่ง
ต่อไปที่  Step-up เพื่อจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำให้กับบอร์ด
ขยำยเสียง ดอกล ำโพงประกอบดว้ย ดอกซบัเบสขนำด 
8 นิว้ 1 ตัว ดอกล ำโพงเสียงกลำงขนำด 4 นิว้ 4 ตัว 
ดอกล ำโพงเสียงแหลมขนำด 2 นิว้ 2 ตวั รวมไปถึงกำร
จัดวำงบอร์ดขยำยเสียง และวอลลุ่มควำมคุมไว้ที่
ดำ้นบนของล ำโพงดว้ย 
 
3.2 การออกแบบวงจรรวม 
 วงจรรวมกำรท ำงำนของระบบจะแสดง
รำยละเอียดตำมรูปที่ 4 ส่วนแรก เริ่มจำกแหล่งจ่ำย
แรงดันไฟฟ้ำใชแ้บตเตอรี่ลิเธียมฟอสเฟสขนำด 21.6 
โวลต ์40 แอมแปร-์ชั่วโมง  เป็นแหลง่จ่ำยแรงดนัไฟฟ้ำ 
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รูปท่ี 4 วงจรรวมล ำโพงไอโอทีไรส้ำยที่ประมวลผลดว้ย 
                 ไมโครคอนโทรลเลอร ์

พร้อมมีวงจรแสดงสถำนะระดับแบตเตอรี่  จำก
แบตเตอรี่จะส่งค่ำแรงดันไฟฟ้ำผ่ำนวงจรลดขนำด
แรงดนัไฟฟ้ำแบตเตอรี่จำก 12 โวลต ์ใหล้ดลงเหลือ 5 
โวลต์ เพื่อจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำให้กับ BaseNodeMCU 
โดยม ีNodeMCU ESP8266 เชื่อมต่ออยู่ สว่นอปุกรณ์
ที่ เชื่อมต่อด้ำนอินพุตของ NodeMCU ESP8266 จะ
ประกอบด้วยอุปกรณ์ DHT-21 เป็นโมดูลที่สำมำรถ
ตรวจวัดอุณหภูมิได ้อุปกรณ ์PZEM-017 เป็นโมดูลที่
สำมำรถตรวจวัดค่ำแรงดันไฟฟ้ำและค่ำกระแสไฟฟ้ำ 
ใชส้  ำหรบักำรตรวจวดักระแสไฟฟ้ำที่ใชข้บัล ำโพง สว่น
อุปกรณ์ที่ เชื่ อมต่อด้ำนเอำต์พุตของ NodeMCU 
ESP8266 จะประกอบดว้ยจอแสดงผล 7 ส่วน ใชเ้พื่อ

แสดงค่ำแรงดนัไฟฟ้ำ และค่ำกระแสไฟฟ้ำ ส่วนต่อมำ
เป็นโมดลูรีเลย ์5 โวลต ์4 ช่อง ส ำหรบัช่วยตดัต่อวงจร
ควบคุมกำรขยำยเสียง กำรเปิดหรือปิดล ำโพงผ่ำน 
แอปพลิเคชัน Blynk และใช้ควบคุมกำรเปิดหรือปิด
หลอดไฟแอลอีดี (หลอดไฟประดับ) ที่ไดร้บักำรจ่ำย
แ ร ง ดั น ไ ฟ ฟ้ ำ จ ำ ก  Step-down LM2596 ที่ เ ป็ น
แหล่งจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำอีกแหล่งหนึ่ง ส่วนต่อมำเป็น
วงจรกำรเชื่อมต่อล ำโพง  เริ่มที่แบตเตอรี่ลิ เ ธียม
ฟอสเฟตจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำผ่ำนไปที่ Step-up 1,200 
วตัต ์20 แอมแปร ์แลว้จ่ำยแรงดนัไฟฟ้ำต่อไปเขำ้บอรด์
ข ย ำ ย เ สี ย ง ข น ำ ด  540 วั ต ต์   โ ด ย ล ำ โ พ ง จ ะ
ประกอบด้วยดอกล ำโพงเสียงเบสขนำด 8 นิ ้ว 100 
วัตต์ ท ำหน้ำที่ เป็นซับเบส มีดอกล ำโพงเสียงกลำง
ขนำด 4 นิ ้ว  30 วัตต์ 4 ตัว เชื่อมต่ออยู่  และส่วน
สดุทำ้ยเป็นดอกล ำโพงเสียงแหลมขนำด 15 วตัต ์2 นิว้ 
2 ตัว เชื่อมต่ออยู่ โดยจะสำมำรถควบคุมกำรท ำงำน
ผ่ ำนระบบไร้สำย WiFi เชื่ อม ต่อ  Bluetooth และ
สำมำรถอัดประจุไฟฟ้ำให้กับแบตเตอรี่ดว้ยวงจรอัด
ประจไุฟฟ้ำขนำด 21.9 โวลต ์5 แอมแปร ์
 
3.3 โปรแกรมควบคุมการท างาน 

แผนฝังกำรท ำงำนของระบบไดแ้สดงในรูปที่ 5
โดยกำรท ำงำนของระบบจะเริ่มจำกแอปพลิเคชัน 
Blynk รับ ค่ำจำกอุปกรณ์ตรวจจับแรงดันไฟฟ้ ำ 
กระแสไฟฟ้ำและอณุหภมูิ เพื่อแสดงค่ำผ่ำนแอปพลิเค
ชนั Blynk และสง่ค่ำอณุหภมูิไปแสงที่จอแสดงผลแบบ 
7 ส่วน (7-Segment Display) ที่ ติดตั้งกับตัวล ำโพง 
ส่วนที่ส  ำคญั คือ แอปพลิเคชนั Blynk สำมำรถสั่งกำร
เปิดหรือปิดหลอดแอลอีดีได ้และสั่งกำรเปิดหรือปิด
ล ำโพงได ้
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รูปท่ี 5 โปรแกรมควบคมุกำรท ำงำนล ำโพงไอโอทีไรส้ำยที่ 
               ประมวลผลดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร ์
 

3.4 การค านวณหาขนาดแบตเตอร่ี 
ตอ้งกำรใชล้  ำโพงเสียงแหลมที่มีดอกล ำโพง

ขนำด 2 นิ ้ว ก ำลังไฟฟ้ำ 10 วัตต์ จ ำนวน 2 ตัว ได้

ก ำลังไฟฟ้ำรวม 20 วัตต์ ล  ำโพงเสียงกลำงที่มีดอก

ล ำโพงขนำด 3 นิว้ มีก ำลงัไฟฟ้ำ 20 วตัต ์จ ำนวน 4 ตวั  

ได้ก ำลังไฟฟ้ำรวม  80 วัตต์ และล ำโพงเสียงทุ้มที่มี

ดอกล ำโลงขนำด 8 นิว้ ก ำลงัไฟฟ้ำ 100 วัตต ์จ ำนวน 

1 ตวั ไดก้ ำลงัไฟฟ้ำรวม 100 วตัต ์ดงันัน้ ก ำลงัไฟฟ้ำที่

ไดจ้ำกดอกล ำโพงทัง้หมดเท่ำกบั 200 วตัต ์ 

ในส่วนของบอร์ดขยำยเสียงต้องกำรใช้
แหล่งจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำขนำด 12-36 โวลต ์ จึงจะตอ้ง

ใชว้งจรเพิ่มแรงดันไฟฟ้ำจำกแบตเตอรี่  20 โวลต ์ให้
เป็น 30 โวลต ์ จึงส่งผลใหก้ระแสไฟฟ้ำที่ไดจ้ำกโหลด
คือ 200/30 = 6.67 แอมแปร ์ ถ้ำตอ้งกำรใหส้ำมำรถ
ใช้งำนล ำโพงได้นำน 6 ชั่ วโมง คือ 6 x 6.67 = 40 
แอมแปร-์ชั่วโมง ดัง้นัน้ จึงตอ้งเลือกใชแ้บตเตอรี่ขนำด 
40 แอมแปร-์ชั่วโมง 
 
4. ผลการทดสอบ 
4.1 การวัดค่าแรงดันไฟฟ้าจากแบตเตอร่ี 

กำรทดสอบวัดค่ำแรงดันไฟฟ้ำของแบตเตอรี่
เพื่อใชเ้ป็นแหล่งจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำของระบบ โดยกำร
ออกแบบตอ้งกำรค่ำแรงดันไฟฟ้ำที่ 20 โวลต ์กำรวัด
ค่ำแรงดันไฟฟ้ำ ได้แสดงดัง รูปที่  6 ซึ่ งจะวัด ค่ำ
แรงดนัไฟฟ้ำจ ำนวนทัง้หมด 5 ครัง้ ดงัตำรำงที่ 1 

 

รูปท่ี 6 ทดสอบกำรวดัแรงดนัไฟฟ้ำจำกแบตเตอรี่ล  ำโพงไอโอท ี
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ตำรำงที่ 1 ผลกำรทดสอบวดัแรงดนัไฟฟ้ำจำกแบตเตอรี ่

ครัง้ที่ 
แรงดนัไฟฟ้ำที่
ตอ้งกำร 
(โวลต)์ 

แรงดนัไฟฟ้ำ 
(โวลต)์ 

ค่ำ
ควำมคลำด
เคลื่อน 

(เปอรเ์ซ็นต)์ 
1 20 19.6 2 
2 20 19.7 1.5 
3 20 19.7 1.5 
4 20 19.7 1.5 
5 20 19.7 1.5 

ค่ำเฉล่ีย 20 19.68 1.6 

 
จำกผลกำรทดสอบวัดแรงดันไฟฟ้ำแบตเตอรี่

ที่ใชก้บัระบบ ปรำกฏว่ำไดค่้ำแรงดนัไฟฟ้ำดงัตำรำงที่ 
1 โดยไดว้ัดค่ำทัง้หมด 5 ครัง้ ซึ่งจะไดค่้ำเฉลี่ย 19.68 
โวลต์ และได้ค่ำควำมคลำดเคลื่อนเฉ่ีลยอยู่ที่  1.6 
เปอรเ์ซ็นต ์โดยค่ำควำมคลำดเคลื่อนที่เกิดขึน้ถือว่ำ
เป็นค่ำที่ยอมรบัได ้
 
4.2 การทดสอบอุปกรณต์รวจวัดค่าอุณหภูมิและ
จอแสดงผล 7 ส่วน 

กำรทดสอบกำรท ำงำนของอุปกรณ์ตรวจวัด
ค่ำอุณหภูมิและกำรแสดงผลของจอแสดงผล 7 ส่วน 
ไดแ้สดงดังรูปที่ 7 เพื่อทดสอบควำมแม่นย ำของกำร
วัดค่ำอุณหภูมิ โดยจะเปรียบเทียบกำรแสดงผลของ
อุณหภูมิที่ แสดงผลผ่ำนจอแสดงผล 7 ส่วน  กับ
อณุหภมูิที่แสดงผลผ่ำนแอปพลิเคชนั Blynk ปรำกฏว่ำ 
ไดค่้ำอณุหภมูิและค่ำควำมคลำดเคลื่อนดงัตำรำงที่ 2 
 

 

รูปท่ี 7 แสดงกำรตรวจวดัอณุภมูลิ  ำโพงไอโอทีไรส้ำย 
 

ตำรำงที่ 2 ผลกำรทดสอบอปุกรณต์รวจวดัอณุหภมูิภำยใน
ล ำโพงและจอแสดงผล 7 ส่วน 

ครัง้ที่ 

อณุหภมูิ 
แอพพลิเคชนั 

(องศำ
เซลเซยีส) 

อณุหภมูิ 
จอแสงดผล 7 

ส่วน 
(องศำ

เซลเซยีส) 

ค่ำ
ควำมคลำด
เคลื่อน 

(เปอรเ์ซ็นต)์ 

1 34.30 34 0.93 
2 34.23 34 0.71 
3 34.15 34 0.47 
4 34.34 34 1.05 
5 34.16 34 0.50 

ค่ำเฉล่ีย 34.24 34 0.73 

 
จำกผลกำรทดสอบวัดค่ำอุณหภูมิปรำกฏว่ำ

ได้ค่ำอุณหภูมิดังตำรำงที่  2 โดยได้วัดค่ำอุณหภูมิ
ทัง้หมด 5 ครัง้ ซึ่งจะไดค่้ำเฉลี่ยอยู่ที่ 34 องศำเซลเซียส 
และ ได้ ค่ ำควำมคลำด เคลื่ อน เ ฉ่ี ลยอยู่ ที่  0.73 
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เปอรเ์ซ็นต ์โดยค่ำควำมคลำดเคลื่อนที่เกิดขึน้ถือว่ำ
เป็นค่ำที่ยอมรบัได ้
 
4.3 การทดสอบการท างานล าโพงไอโอทไีร้สาย 

กำรทดสอบกำรท ำงำนล ำโพงไอโอทีไรส้ำย 
เพื่อทดสอบกำรท ำงำนทั้งระบบ ทั้งกำรสั่งกำรกำร
ท ำงำนและกำรแสดงผล ไดแ้สดงดงัรูปที่ 8 และ 9 โดย
สั่งกำรเปิดหรือปิดระบบของล ำโพงไอโอทีไรส้ำยผ่ำน
แอปพลิเคชัน Blynk ได้แสดงดังรูปที่  8 ซึ่งผลกำร
ทดสอบปรำกฎว่ำสำมำรถท ำงำนไดถู้กตอ้งตำมกำร
สั่งกำร 

 

รูปท่ี 8 ทดสอบระบบเปิดหรือปิดล ำโพงไอโอทีไรส้ำย 
                   ผ่ำนแอปพลิเคชนั 
 

 

รูปท่ี 9 กำรทดสอบระบบเปิดหรือปิดชดุหลอดไฟประดบั  
                (หลอดแอลอีดี) ผ่ำนแอปพลิเคชนั 

 
กำรเปิดหรือปิดชุดหลอดไฟประดับ (หลอด

แอลอีดี) ผ่ำนแอปพลิเคชัน Blynk ไดแ้สดงดังรูปที่ 9 
ซึ่งผลกำรทดสอบปรำกฎว่ำสำมำรถท ำงำนได้อย่ำง
ถกูตอ้งตำมกำรสั่งกำร 
 
4.4 การทดสอบระยะเวลาในการท างานของ

ล าโพงไอโอทไีร้สาย 
จำกตำรำงที่ 3 กำรทดสอบระยะเวลำในกำร

ท ำงำนล ำโพงไอโอทีไรส้ำย ผลกำรทดสอบที่ได ้คือ ใน 
ระยะเวลำชั่วโมงที่ 1-6 คณุภำพเสียงฟังไดดี้เป็นปกติ
แต่เมื่อเขำ้ชั่วโมงที่ 7 เสียงเริ่มผิดปกติ มีระดับควำม
ดังของเสียงที่ลดลง เนื่องจำกค่ำแรงดันไฟฟ้ำจำก
แหลง่จ่ำยไฟฟ้ำไม่เพียงพอ จึงไม่สำมำรถท ำงำนต่อได ้
โดยผลกำรทดสอบไดเ้ป็นไปตำมวตัถปุระสงคท์ี่ตัง้ไว ้
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ตำรำงที่ 3 กำรทดสอบระยะเวลำกำรท ำงำนล ำโพงไอโอที 
ชั่วโมง 

กำรท ำงำน 
(ชั่วโมงที่) 

แรงดนัไฟฟ้ำ (โวลต)์ 

รอบ 1 รอบ 2 รอบ 3 รอบ 4 รอบ 5 

1 19.75 19.72 19.69 19.71 19.68 
2 19.48 19.42 19.45 19.43 19.46 
3 19.16 19.12 19.09 19.14 19.09 
4 18.88 18.85 18.84 18.86 18.84 
5 18.56 18.52 18.49 18.51 18.53 
6 18.28 18.25 18.23 18.21 18.28 
7 17.05 17.01 17.06 17.02 17.98 

  
5. บทสรุป 

สรุปผลกำรทดสอบกำรท ำงำนของล ำโพงไอ
โอทีไรส้ำยที่ประมวลผลดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร ์ใน
ส่วนของแหล่งจ่ำยแรงดันไฟฟ้ำ ไดท้ ำกำรทดสอบวัด
ค่ำแรงดนัไฟฟ้ำที่ตอ้งกำร ปรำกฎว่ำสำมำรถใชง้ำนได้
อย่ำงมีประสิทธิภำพ มีค่ำพลงังำนไฟฟ้ำจำกแบตเตอรี่
ที่เพียงพอต่อกำรท ำงำนของล ำโพงไรส้ำย โดยมีภำระ
ทำงไฟฟ้ำหลกัคือล ำโพงจ ำนวนทัง้หมด 7 ตวั จำกผล
กำรทดสอบพบว่ำระบบสำมำรถท ำงำนได้นำน 6 
ชั่วโมง ในส่วนของระบบเปิดหรือปิดล ำโพง สำมำรถ
ควบคุมได้ทั้งแบบใชม้ือปรับและแบบที่ควบคุมผ่ำน
แอปพลิเคชนั ส ำหรบักำรสั่งกำรท ำงำนผ่ำนแอปพลิเค
ชนัสำมำรถควบคมุกำรเปิดหรือปิดชุดหลอดไฟประดบั  
เปิดหรือปิดล ำโพงไอโอทีไร้สำยผ่ำนแอปพลิเคชัน 
รวมถึงกำรแสดงผลค่ำระดับพลังงำนไฟฟ้ำของ
แบตเตอรี่ อุณหภูมิ แรงดันไฟฟ้ำ และกระแสไฟฟ้ำ 
ดงันัน้ จึงสำมำรถสรุปไดว้่ำ ล ำโพงระบบไอโอทีไรส้ำย
ที่ได้น ำเสนอสำมำรถท ำงำนได้ตำมวัตถุประสงค์ที่
ต้องกำร กำรออกแบบและกำรท ำงำนก็เป็นไปตำม

ขอบเขตที่ก ำหนดไว ้สำมำรถน ำไปพฒันำและต่อยอด
ไดอี้กตำมควำมเหมำะสม 
 
เอกสารอ้างอิง 
[1] Radouan Ait Mouha “Internet of Things (IoT)” 

Journal of Data Analysis and Information 
Processing Volume 9 pp.77–101 2021. 

[2] พิพัฒน ์ดุรงคด์ ำรงชัย “ถังขยะอัตโนมัติระบบไอ
โอที” วำรสำรวิจัยและนวัตกรรมกำรอำชีวศึกษำ 
ปีที่ 6 ฉบบั 1 หนำ้ 31-42 พ.ศ. 2565. 

[3] พรหมชัย สุพรรณ, ชัยพร อัดโดดดร, เมธัส สุภำ
มำ, กิตติศักดิ ดียำ, วินัย ค ำทวี และ ถวัลย ์คุณ
โทถม "กำรน ำระบบไอโอทีมำประยุกต์ใช้กับ
โรงเรือนเพำะกัญชำ" วำรสำรวิศวกรรมศำสตร ์
มหำวิทยำลัยสยำม ปีที่ 25 ฉบับ 1 หน้ำ 13-25 
พ.ศ. 2567. 

[4] ชั ย วิ ชิ ต  ไ พ ริ นท ร ำภำ  "กำ รพัฒนำ ระบบ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งส ำหรับกำรควบคุม
อุณหภูมิและควำมชื ้นในโรงเก็บเมล็ดกำแฟ " 
วำรสำรวิจัยและพัฒนำ วไลยอลงกรณ์ ในพระ
บรมรำชปูถมัภ ์ปีที่ 19 ฉบบั 1 หนำ้ 93-107 พ.ศ. 
2567. 

[5] ภัทรกันย ์ชัยรตัน "ปัจจัยที่มีผลต่อกำรตัดสินใจ
ซื ้อ ล ำ โพ งอั จ ฉ ริ ย ะ " ปริญญำกำ รจัดกำร
ม ห ำ บั ณ ฑิ ต  วิ ท ย ำ ลั ย ก ำ ร จั ด ก ำ ร 
มหำวิทยำลยัมหิดล พ.ศ. 2564. 

[6] อนุชำ ดีผำง และ พิพฒัน ์ดรุงคด์ ำรงชัย “วิธีกำร
ประเมินควำมสกปรกของแผงเซลลแ์สงอำทิตย์
ด้ ว ย โ ม ดู ล อ่ ำ น ค่ ำ สี  TCS3200” ว ำ ร ส ำ ร

Engineering  Journal  of  Siam  University Page  42 Volume  26, Issue 1,  No.50, January-June 2025



วิศวกรรมศำสตรแ์ละนวัตกรรม ปีที่ 17 ฉบบัที่ 2 
หนำ้ 64-71 พ.ศ. 2567. 

[7] พิพัฒน ์ดุรงคด์ ำรงชัย และ อนุชำ ดีผำง “บอรด์
ประชำสัมพันธ์อัจฉริยะ ” วำรสำรวิจัยและ
นวตักรรมกำรอำชีวศกึษำ ปีที่ 7 ฉบบั 1 หนำ้ 16-
25 พ.ศ. 2566. 

[8] นิติคม อริยพิมพ์ และ ชัยพร อัดโดดดร “กำร
ออกแบบและสรำ้งระบบไอโอทีส  ำหรบับำ้น 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 จ ำลองแบบอัจฉริยะทที่ควบคุมดว้ย ไมโครคอน 
โ ท ร ล เ ล อ ร์ ” ว ำ ร ส ำ ร วิ ศ ว ก ร ร ม ศ ำ ส ต ร์  
มหำวิทยำลยัศรีนครินทรวิโรฒ ปีที่ 17 ฉบบัที่ 1 
หนำ้ 29-39 พ.ศ. 2565. 

[9] Resul Daş and Taha Ababaker “Design and 
Application of a Smart Home System Based 
on Internet of Things” European Journal of 
Technique Vol.11 pp.34-42 2021. 

 

Engineering  Journal  of  Siam  University Page  43 Volume  26, Issue 1,  No.50, January-June 2025




