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บทคัดย่อ 
 บทความนีน้  าเสนอการออกแบบและสรา้ง
ระบบไอโอทีส  าหรับปลูกผักแบบอัตโนมัติที่ควบคุม
ด้วย ไม โครคอนโทรล เลอร์ ซึ่ ง ผัก เ ป็นหนึ่ ง ใน
อุตสาหกรรมที่ส  าคัญของประเทศไทย ส าหรับให้
อาหารแก่ผูค้น สรา้งงานใหก้ับชุมชนในชนบท และ
สรา้งรายไดเ้พื่อการพัฒนาเศรษฐกิจภายในประเทศ 
อย่างไรก็ตามในปัจจุบันอุตสาหกรรมผักในประเทศ
ไทยไม่สามารถตอบสนองความตอ้งการไดเ้นื่องจาก
การขาดแคลนคนงานในฟารม์ บทความนีจ้ึงน าเสนอ
ระบบปลูกผักแบบอัตโนมัติที่ใชร้ะบบไอโอที ซึ่งเป็น
การปฏิวัติการปลูกผักโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ
และการสื่อสารที่เกิดขึน้ใหม่สู่ไร่นา ระบบไดร้บัการ
พัฒนาโดยใชแ้บบจ าลองป๊ัมพ่นละอองน า้ สามารถ
ตรวจสอบความชืน้ในดิน อณุหภมูิของสภาพแวดลอ้ม
ในการปลูก สามารถควบคุมการท างานได้ทั้งแบบ
อตัโนมตัิและควบคมุการท างานผ่านสมารท์โฟน และ
มีระบบแจ้งเตือนกระแสไฟฟ้าขัดข้องดว้ย จากการ
ทดสอบ จะพบว่า การท างานของป๊ัมพ่นละอองน า้ 
เม่ือมีความชืน้นอ้ยกว่าหรอืเท่ากบั 60% ป๊ัมพน่ละออง
น า้จะท างาน แต่ถา้ความชืน้มากกว่าหรือเท่ากบั 70% 
ป๊ัมพ่นละอองน า้จะหยุดท างาน โดยท าการทดสอบ

เป็นจ านวน 20 ครั้ง  ผลปรากฏว่าท างานได้ตาม
เงื่อนไขที่ก าหนดไว ้ส่วนการท างานของป๊ัมพ่นละออง
น า้เม่ือสั่งการผ่านสมารท์โฟนท าการสั่งการ เปิด-ปิด 
ผ่านสมารท์โฟนเป็นจ านวน 20 ครัง้  ผลปรากฏว่าเม่ือ
กดเปิดท างานทุกครัง้ ป๊ัมน า้ก็จะท างาน และเม่ือกด
หยดุการท างานทกุครัง้ ป๊ัมน า้ก็จะไม่ท างาน ซึ่งเป็นไป
ตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้ และจากการทดสอบการ
เจรญิเติบโตของผกัสลดัจ านวน 45 ตน้แสดงใหเ้ห็นว่า
ผักสลดัสามารถใหผ้ลผลิตไดอ้ย่างดี โดยจะค านวณ
จากความยาวของใบผักสลัดและสามารถเก็บเก่ียว
ผลผลิตได้ ท าให้ระบบสามารถช่วยให้เกษตรกรได้
ปริมาณและคุณภาพของผักเพิ่มขึน้       และดูแลให้
มีสต๊อกเพียงพอกบัทอ้งตลาดอีกดว้ย 

 
Abstract 

This paper presents the design and 
construction of automatic the IoT system for 
growing vegetables controlled by microcontroller 
which vegetables are one of the important 
industries in Thailand for give food to people, 
create jobs for rural communities and generate 
income for domestic economic development. 
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However, the vegetable industry in Thailand is 
currently unable to meet demand due to the 
shortage of farm workers. This article therefore 
presents an automated vegetable growing 
system that uses IoT. This is a revolution in 
growing vegetable by using information and 
communication technology that is emerging to 
the farm. The system was developed using a 
spray pump model can check soil moisture 
temperature of the growing environment. It can 
be controlled both automatically and controlled 
via a smartphone and there is a power failure 
alarm system as well. From the test, it was found 
that the spray pump works when the humidity is 
less than or equal to 60%, the spray pump works 
but if the humidity is greater than or equal to 70%, 
the spray pump will stop working by doing the test 
for 20 times, the results show that it works 
according to the specified conditions as for the 
operation of the spray pump. When ordered via a 
smartphone, make the command is turned on and 
off via a smartphone for 20 times, the result 
appears that when you press it, it works every 
time, the water pump will work, when pressed to 
stop working every time, the water pump will not 
work which is in accordance with the specified 
conditions and the growth test of 45 lettuce plants 
showed that the lettuce was able to produce 
good yields. It is calculated based on the length 
of the lettuce leaves and the yield can be 

harvested. This allows the system to help farmers 
to increase the quantity and quality of vegetables 
and to ensure that there is enough stock for the 
market as well. 
 
1. บทน า 

การผลิตผักในประเทศไทยไม่สามารถ
ตอบสนองความต้องการของตลาดในปัจจุบันได้  
สาเหตุหลักมาจากการขาดแคลนแรงงานในฟารม์ 
สองปัจจยัที่ท  าใหเ้กิดกรณีดงักล่าวคือ 1) เยาวชนใน
พื ้นที่ ไม่ต้องการให้มือสกปรกด้วยงานเกษตร 2) 
เกษตรกรในปัจจุบันส่วนใหญ่อยู่ใน “ประชากร
สงูอายุ” ช่วงที่ 65 ขึน้ไปก าหนดโดยองคก์ารอนามยั
โลก (WHO) เพื่อแก้ปัญหานี ้ รัฐบาลจึงตัดสินใจ
น าเขา้ผกัจากประเทศอื่นๆ เช่น จีน อย่างไรก็ตามการ
พึ่งพาสินคา้น าเขา้มีความสมัพนัธก์บัอีกประเด็นหนึ่ง
คือความมั่นคงทางอาหาร ในขณะที่การพึ่งพาการ
น าเข้าอาจท าให้ประเทศมีความเสี่ยงในช่วงที่
เศรษฐกิจตกต ่า อีกทางเลือกหนึ่งในการแกปั้ญหานี ้
คือ จ้างคนงานต่างชาติ ซึ่งยังไม่ใช่วิธีแก้ปัญหาที่
เหมาะสม เพราะการจ้างแรงงานต่างชาติ ใน
การเกษตรอาจเป็นภาระส าหรบัเกษตรกรรายย่อย-
กลาง เพื่อลดปัญหาเหล่านีท้ี่ เกษตรกรและชุมชน
เผชิญอยู่ นกัวิจยัไดแ้นะน าการท าฟารม์อจัฉริยะ คือ 
การรวมกนัของขอ้มลูและการสื่อสารไปยงัเครื่องจกัร 
อปุกรณ ์และเซ็นเซอรส์  าหรบัใชใ้นระบบการผลิตทาง
การเกษตร เทคโนโลยีสมยัใหม่นีไ้ดร้บัความนิยมใน
หลายประเทศ เนื่องจากมีการใชง้านที่ดินนอ้ยที่สุด 
ค่าใช้จ่ายในการด าเนินการ การจัดหาอาหารเพื่อ
สุขภาพ ความมั่นคงดา้นอาหารที่ดีขึน้ และการลด
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ความตอ้งการน า้ ดงันัน้ ในงานวิจยันีจ้ึงไดเ้สนอและ
พัฒนาระบบการท าฟารม์อัจฉริยะ เพื่อแกปั้ญหาที่
ระบุไว้ก่อนหน้านี ้ โดยเทคโนโลยีสมัยใหม่นี ้ คือ 
Internet of Things (IoT) [1,2] ซึ่ งพัฒนามาจาก
เทคโนโลยีการระบุตัวตนดว้ยคลื่นวิทยุ หรือ Radio-
frequency Identification (RFID) โดยพัฒนา เ ป็น
เทคโนโลยีที่ เ ช่ือมต่อระหว่างวัตถุ  สิ่ งของหรือ
โครงสรา้งทางกายภาพเขา้กับโครงสรา้งดา้นดิจิทัล 
หรือระบบอินเทอรเ์น็ตผ่านเซ็นเซอร ์เพื่อใหเ้กิดการ
สื่อสารแลกเปลี่ยนขอ้มลูระหว่างผูใ้ชง้านและวตัถุใน
เครือข่าย กล่าวคือ ผูใ้ชง้านสามารถสั่งการควบคุม
การใช้งานวัตถุ  สิ่ งของในเครือข่ายผ่านระบบ
อินเทอร์เน็ตได้ เป็นเทคโนโลยีที่ เกิดขึน้ใหม่และ
ขณะนีก้  าลงัเปลี่ยนแปลงวิธีการต่างๆ โดยสิน้เชิงใน
อตุสาหกรรม Internet of Things เป็นเครอืข่ายยกัษท์ี่
เช่ือมโยงสิ่งต่าง ๆ ดว้ยความสมัพนัธร์ะหว่างคน และ
อุปกรณต์่างๆ Internet of Things ถูกก าหนดใหเ้ป็น 
"โครงสรา้งพืน้ฐานของสังคมสารสนเทศ” ช่วยให้
สามารถตรวจจบัหรือควบคมุวตัถุจากระยะไกลผ่าน
เครือข่ายที่มีอยู่ได ้สรา้งโอกาสในการรวมโลกทาง
กายภาพเขา้กบัระบบคอมพิวเตอรโ์ดยตรง คณุภาพ
ของผักมีผลกระทบอย่างมากต่อสภาพแวดล้อม
ระหว่างการปลูก การเก็บรักษาหลังการเก็บเก่ียว 
ดังนั้น จึงเป็นเรื่องส าคัญที่จะต้องเก็บไว้ในระบบ
นิเวศที่เหมาะสม โดยใชแ้บบจ าลองป๊ัมพ่นละอองน า้ 
สามารถตรวจสอบความชื้นในดิน อุณหภูมิของ
สภาพแวดล้อมในการปลูก สามารถควบคุมการ
ท างานได้ทั้งแบบอัตโนมัติและควบคุมการท างาน
ผ่านสมารท์โฟน และมีระบบแจง้เตือนกระแสไฟฟ้า
ขดัขอ้งดว้ย 

2. ทฤษฎีและหลักการทีเ่กี่ยวข้อง 
2.1 ปัจจัยทีจ่ าเป็นต่อการเจริญเตบิโตของผัก 

ผกัเป็นสิ่งชีวิตเหมือนกับมนุษยแ์ละสตัว ์จึง
ต้องการอาหารส าหรับการ เจริญเติบ โต  การ
เจริญเติบโตของผัก หมายถึง การเพิ่มขนาดและ
ความสงูของผกั สงัเกตไดจ้ากการเพิ่มขนาด หรือเพิ่ม
ความสงูของผกั หรอืการเพิ่มจ านวนใบ เป็นตน้ โดยมี
ปัจจัยที่จ  าเป็นต่อการเจริญเติบโตของผัก ได้แก่  
แสงแดด ดิน น า้หรือความชืน้ อากาศและอุณหภูมิ 
ดงันี ้
2.1.1 แสงแดด เป็นปัจจยัส าคญัต่อการเจริญเติบโต 
เพราะแสงกระตุน้การเจริญของปลายยอดและปลาย
ราก ผักแต่ละชนิดตอ้งการแสงแดดต่างกัน แสงเป็น
ปัจจัยในการสร้างอาหารของผักในกระบวนการ
สังเคราะห์ด้วยแสง คลอโรฟิลล์ในผักท าหน้าที่ดูด
พลงังานจากแสงแดดน ามาสงัเคราะหด์ว้ยแสง ไดเ้ป็น
น า้ตาลกลูโคส ซึ่งผักจะเก็บในรูปของแป้งและแก๊ส
ออกซิเจน การปลูกผักในที่มีแสงไม่เพียงพอจึงท าให้
ผกัเจรญิเติบโตชา้ 
2.1.2 ดิน  อาหารของผักอยู่ในดิน ปริมาณแร่ธาตุ
อาหารในดินมาจากซากพืชซากสตัวท์ี่ผสมอยู่ มีผลต่อ
การเจรญิเติบโตของผกั รวมถึงความเป็นกรด-เบสของ
ดิน ความเค็ม และความพรุนของดิน ในดินมีแรธ่าตทุี่
ส  าคัญต่อผัก  คื อ  ไน โตร เจน  ฟอสฟอรัส  และ
โพแทสเซียม 
2.1.3 น ้าหรือความชื้น ผักใชน้  า้เป็นวตัถุดิบในการ
สงัเคราะหด์ว้ยแสง น า้ช่วยละลายแร่ธาตุในดิน ช่วย
ใหร้ากผกัดดูและล าเลียงแรธ่าตแุละสารอาหารภายใน
ล าตน้ และช่วยปรบัอณุหภมูิ ท าใหก้ระบวนการต่าง ๆ 
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ด าเนินไปได ้นอกจากนีน้  า้ยงัใหธ้าตอุอกซิเจนและธาตุ
ไฮโดรเจนแก่ผกัดว้ย ถา้ผกัขาดน า้ก็จะเหี่ยวเฉา 
2.1.4 อากาศและอุณหภูมิ ผักมีการหายใจเหมือน
คนและสตัว ์ผักหายใจทัง้เวลากลางวันและกลางคืน 
การหายใจของผกัตอ้งการใชแ้ก๊สออกซิเจน และคาย
แ ก๊สคา ร์บอน ไดออก ไซด์ออกมาตลอด เ วลา 
เช่นเดียวกันกับมนุษยแ์ละสตัว ์ส่วนในเวลากลางวนั 
ผกัสามารถสรา้งอาหารไดโ้ดยกระบวนการสงัเคราะห์
ด้วยแสง ผักจะใช้แก๊สคารบ์อนไดออกไซดม์าสรา้ง
อาหาร และคายแก๊สออกซิเจน และไอน า้ออกมาทาง
ปากใบ 
 
2.2 อินเทอรเ์น็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things) 

Internet of Things (IoT) [3,4] พฒันามาจาก
เทคโนโลยีการระบุตัวตนดว้ยคลื่นวิทยุ หรือ Radio-
frequency Identification (RFID) โ ดยพัฒนา เ ป็น
เทคโนโลยีที่ เ ช่ือมต่อระหว่างวัตถุสิ่ งของ  หรือ
โครงสรา้งทางกายภาพเขา้กับโครงสรา้งดา้นดิจิทัล 
หรือระบบอินเทอรเ์น็ตผ่านเซ็นเซอร ์เพื่อใหเ้กิดการ
สื่อสารแลกเปลี่ยนขอ้มลูระหว่างผูใ้ชง้านและวตัถุใน
เครือข่าย กลา่วคือ ผูใ้ชง้านสามารถสั่งการควบคมุการ
ใชง้านวตัถุสิ่งของในเครือข่ายผ่านระบบอินเทอรเ์น็ต
ได ้เช่น การเปิด-ปิด เครื่องใชไ้ฟฟ้าผ่าน Smart Phone 
[5] ในปัจจุบันวัตถุสิ่ งของที่สามารถเ ช่ือมต่อกับ
อินเทอรเ์น็ตไดน้ั้น ไม่ไดจ้  ากัดเฉพาะ Smart Phone, 
Tablet หรือคอมพิวเตอร ์แต่ยงัรวมถึงอปุกรณไ์ฮเทคที่
ได้รับการติดตั้งสมองกล เช่น Smart Watch, Smart 
Glass หรืออุปกรณ์เครื่ อง ใช้ไฟฟ้ า ในบ้าน  เช่น 
เครื่องปรับอากาศ ระบบไฟส่องสว่าง เป็นต้น ซึ่ง
เทคโนโลยี  IoT ถูกน ามาประยุกต์ใช้เข้ากับวิ ถี

ชีวิตประจ าวนัของมนษุย ์จนถึงกระบวนการท างานใน
อตุสาหกรรมต่างๆ เช่น Smart Home หรอืการเช่ือมต่อ
อุปกรณใ์นบา้นเขา้ดว้ยกนั และสั่งการจากส่วนกลาง 
และ Industrial Internet หรือการเช่ือมต่อระบบการ
ผลิตในโรงงานเข้าด้วยกัน และควบคุมสั่งการจาก
ส่วนกลาง โดยการใชป้ระโยชนจ์ากเทคโนโลยี IoT มี
แนวโนม้ในเชิงจ านวนและความหลากหลายมากขึน้ มี
การคาดการณจ์ากบรษัิทดา้นเทคโนโลยีสารสนเทศวา่ 
จ านวนวตัถทุี่สามารถเช่ือมต่อกบัระบบ IoT มีแนวโนม้
เพิ่มขึน้ ซึง่อาจเป็นจ านวนถึง 50,000 ลา้นชิน้ภายในปี 
2020 ทั้งนี ้ส่วนประกอบของเทคโนโลยี  IoT แบ่ง
ออกเป็น 3 สว่นหลกั ดงันี ้
2.2.1 ส่วนรับข้อมูล คือ ส่วนที่ช่วยใหอุ้ปกรณ์ IoT 
รบัรูข้อ้มลูจากสภาพแวดลอ้มภายนอก เช่น เซ็นเซอร ์
และ แอคทิเวเตอร ์(Activator) 
2.2.2 ส่วนสื่อสาร คือ ส่วนที่ช่วยใหอุ้ปกรณ์ IoT มี
ความสามารถในการสื่อสาร เป็นส่วนที่มีการเช่ือมต่อ
กบัอินเทอรเ์น็ต โดยเทคโนโลยีที่ก  าลงัไดร้บัความนิยม 
คือ สมองกลฝังตัวที่ติดไว้กับวัตถุ ซึ่งเป็นอุปกรณ์
เ ช่ือมต่อกับอินเทอร์เน็ต มีหน้าที่ รับข้อมูลความ
เปลี่ยนแปลงที่เก่ียวขอ้งจากเซ็นเซอรแ์ลว้ส่งขอ้มูลนี ้
ผ่านอินเทอรเ์น็ตเพื่อเช่ือมต่อเขา้กบัระบบควบคมุและ
ประเมินผลส่วนกลาง ทัง้นีจุ้ดเด่นของสมองกลฝังตวั 
คือ การสง่ขอ้มลูแบบ Real Time อย่างแม่นย า 
2.2.3 ส่วนประมวลผลข้อมูล  คือ ส่วนที่ช่วยให้
อปุกรณ ์IoT มีความสามารถในการประมวลผลข้อมลู
ที่ไดร้บั นบัเป็นส่วนที่ท  าใหเ้กิดกระบวนการท างานใน
เทคโนโลยี IoT เช่น เทคโนโลยีการประมวลผลแบบ
คลาวด ์(Cloud Computing)  
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2.3 ไมโครคอนโทรลเลอร ์(NodeMCU)  
NodeMCU [5,6] คือ แพลตฟอรม์หนึ่งที่ใช้

ช่ วย ในการสร้า ง โปร เจค  Internet of Things ที่
ประกอบไปดว้ย Development Kit (ตัวบอรด์) และ 
Firmware (Software บนบอรด์) ที่เป็น open source 
สามารถเขียนโปรแกรมดว้ยภาษา Lau ได ้ท าใหใ้ช้
งานไดง้่ายขึน้ มาพรอ้มกบัโมดลู WiFi (ESP8266) ซึง่
เป็นหัวใจส าคัญในการใช้เช่ือมต่อกับอินเทอรเ์น็ต
นั่นเอง ตวัโมดูล ESP8266 นัน้มีอยู่ดว้ยกันหลายรุ่น
มาก ตัง้แต่เวอรช์นัแรกที่เป็น ESP-01 ไลไ่ปเรื่อยๆ จน
ปัจจบุนัมีถึง ESP-12 แลว้ และท่ีฝังอยู่ใน NodeMCU 
version แรกนั้นก็เป็น ESP-12 แต่ใน version 2 นั้น
จะใชเ้ป็น ESP-12E แทน ซึ่งการใชง้านโดยรวมก็ไม่
แตกต่างกันมากนัก NodeMCU นัน้มีลกัษณะคลา้ย
กับ Arduino ตรงที่มีพอรต์ Input Output buil in มา
ในตวั สามารถเขียนโปรแกรมคอนโทรลอุปกรณ์ I/O 
ไดโ้ดยไม่ตอ้งผ่านอปุกรณอ์ื่นๆ และเม่ือไม่นานมานีก้็
มีนักพัฒนาที่สามารถท าให้ Arduino IDE ใช้งาน
รว่มกบั Node MCU ได ้จึงท าใหใ้ชภ้าษา C/C++ ใน
การเขียนโปรแกรมได ้ท าใหเ้ราสามารถใชง้านมนัได้
หลากหลายมากยิ่งขึน้ NodeMCU ตัวนีส้ามารถท า
อะไรไดห้ลายอย่างมากโดยเฉพาะเรื่องที่เก่ียวขอ้งกบั 
IoT ไม่ว่าจะเป็นการท า Web Server ขนาดเล็ก การ
ควบคุมการ เ ปิด ปิดไฟผ่ าน  WiFi และอื่ นๆ  อีก
มากมาย 
 
 
 
 

3. การออกแบบและสร้างระบบไอโอทีส าหรับ
ปลูกผักแบบอัตโนมัต ิ
3.1 บล็อกไดอะแกรมการท างาน 

 
 

รูปที่ 1 บลอ็กไดอะแกรมการท างานระบบไอโอทสี  าหรบัปลกู
ผกัแบบอตัโนมตัิ 

จากบล็อกไดอะแกรมการท างานในรูปที่ 1 
อาศยัการประยุกตใ์ชโ้มดูลเซ็นเซอรว์ดัอุณหภูมิและ
เซ็นเซอรว์ัดความชืน้ร่วมกับไมโครคอนโทรลเลอร์
(โนดเอ็มซียู) เพื่อควบคุมความชืน้ในการรดน า้ผัก 
โดยมีวงจรแปลงแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับเป็น
แรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 12 โวลต์ หนึ่งตัว ใช้กับ
ไมโครคอนโทรลเลอรต์วัที่หนึ่ง เพื่อใช้ในการตรวจจบั
ค่าความชืน้และวดัค่าอณุหภมูิ โดยแสดงผลออกทาง
จอแสดงผลเจ็ดส่วน และท าการส่งค าสั่งใหก้ับรีเลย์
เพื่อสั่งการป๊ัมน า้ และยงัสามารถสั่งการผ่านสมารท์
โฟนได้อีกด้วย และมีวงจรแปลงแรงดันไฟฟ้า
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กระแสสลบัเป็นแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรง 5 โวลต ์อีก
หนึ่งตัว ใชก้ับไมโครคอนโทรลเลอรต์ัวที่สอง เพื่อใช้
ในการตรวจวดัค่ากระแสไฟฟ้า ค่าแรงดนัไฟฟ้า และ
ค่าก าลงัไฟฟ้าในระบบ และมีป๊ัมน า้แรงดนั 12 โวลต ์  
8 บาร ์60 วตัต ์ส  าหรบัพ่นละอองน า้ และมีถงัเก็บน า้
บรรจุได้ 100 ลิตร มีสวิตช์ลูกลอยเป็นตัวตรวจจับ
ปริมาณน ้าในถัง และยังมีระบบแจ้งเตือนเม่ือมี
กระแสไฟฟ้าขดัขอ้งในระบบอีกดว้ย 
 
3.2 การออกแบบตู้คอนโทรล 
โครงสร้างและอุปกรณข์องตู้คอนโทรลระบบปลูก
ผักแบบอัตโนมัต ิ

 

รูปที่ 2 ตูค้อนโทรลระบบปลกูผกัแบบอตัโนมตัิ 

1) ไฟแสดงสถานการณท์ างานของป๊ัมน า้ 
2) ไฟแสดงสถานการณท์ างานของไฟ 12 โวลต ์
3) ไฟแสดงสถานการณท์ างานของไฟ 230 โวลต ์ 
4) ระบบประมวลผลดว้ยโนดเอ็มซีย ู2 ตวั 
5) จอแสดงผลเจ็ดสว่นแสดงคา่อณุหภมูิ  
6) จอแสดงผลเจ็ดสว่นแสดงคา่ความชืน้ 
7) แหลง่จ่ายแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรง 12 โวลต ์
8) แหลง่จ่ายแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรง 5 โวลต ์
9) แบตเตอรี่ส  ารองขนาด 5 โวลต ์

10) อปุกรณต์รวจวดัแรงดนัไฟฟ้า 
11) อปุกรณต์รวจวดักระแสไฟฟ้า  
12) รีเลยค์วบคมุป๊ัมน า้ 
 
3.3 การออกแบบโรงเรือนปลูกผักจ าลอง 
3.3.1 โครงสร้างโรงเรือนปลูกผักจ าลอง 

• มีขนาดความกวา้ง 150 เซนติเมตร  

• มีขนาดความยาว 200 เซนติเมตร  

• มีขนาดความสงู 200 เซนติเมตร 
 
3.3.2 อุปกรณ์ที่ติดตั้งภายในโรงเรือนปลูกผัก
จ าลอง 

 

รูปที่ 3 โครงสรา้งโรงเรอืนปลกูผกัแบบอตัโนมตัิ 

• มอเตอรป๊ั์มน า้ 220 โวลต ์

• ถงัเก็บน า้ขนาด 100 ลิตร 

• ท่อล าเรยีงน า้ 

• หวัฉีดน า้ส  าหรบัพน่ละอองน า้ 

• ตูค้อนโทรล 
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3.4 การออกแบบกระบวนการท างาน 
การท างานของวงจรรวมการสั่งงานควบคมุตู้

คอนโทรลจะเป็นการสั่ งงานบนสมาร์ทโฟนผ่าน
แอพพลิเคชั่ น เ ม่ือมีการกดปุ่ มสั่ งงานบนหน้าจอ
โ ท ร ศั พ ท์ จ ะ เ ป็ น ก า ร รั บ ส่ ง ข อ ง มู ล ผ่ า น
ไมโครคอนโทรลเลอร ์โนดเอ็มซียู สั่งใหอ้ปุกรณไ์ฟฟ้า 
ป๊ัมน ้าท างานได้ และยังสามารถตั้งโปรแกรมการ
ท างานแบบอตัโนมตัิไดเ้ป็นการตัง้ใหร้กัษาความชืน้ที่ 
60-70 เปอรเ์ซ็นต ์ถา้ความชืน้ต ่ากว่า 60 เปอรเ์ซ็นต ์
ป๊ัมน ้าจะเริ่มท างาน เพื่ อรักษาความชื้นภายใน
โรงเรือนใหมี้ค่าตามที่ตัง้ไว ้และเม่ือความชืน้กลบัมาสู่
ปกติที่  70 เปอร์เซ็นต์ ป๊ัมน ้าก็จะหยุดการท างาน
อัต โนมัติ  มีอุปกรณ์ตรวจวัดแรงดันไฟฟ้าและ
กระแสไฟฟ้า เพื่อตรวจสอบว่า ป๊ัมน า้นั้นท างานจริง
หรือไม่ โดยส่งค่ามาแสดงบนจอสมาร์ทโฟนผ่าน
แอพพลิเคชั่น การท างานนีจ้ะท าให้เราทราบได้ถึง
สถานการณท์ างานของอปุกรณไ์ฟฟ้าภายในโรงเรือน
ได ้นอกจากนั้นตูค้อนโทรลยังมีไฟแสดงสถานะของ
การท างานและอปุกรณป์อ้งกนัไฟฟ้าลดัวงจรอีกดว้ย 
 
3.5 วงจรควบคุมการท างาน 

จากวงจรเริ่มจากส่วนแรก คือ วงจรแปลง
แรงดนัไฟฟ้ากระแสสลบัเป็นแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรง
โดยใชว้งจรเรียงกระแส 2 วงจร โดยวงจรแรกมีหมอ้
แปลงท าหน้าที่ แปลงแรงดันจากแรงดัน ไฟฟ้ า
กระแสสลับ  230 โ วลต์  ให้ เ หลื อแรงดัน ไฟฟ้ า
กระแสสลบั 12 โวลต ์ต่อมาไดโอดที่ต่อแบบบริดจจ์ะ
ท าหนา้ที่แปลงแรงดนัจากแรงดนัไฟฟ้ากระแสสลบัให้
เป็นแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรงและใชค้าปาซิเตอร ์2200 
ไมโครฟารดั 25 โวลต ์กรองสัญญาณใหเ้รียบยิ่งขึน้

และผ่านไปยังไอซีเบอร ์7812 ท าหน้าที่รักษาระดับ
แรงดันไฟฟ้าใหใ้กลเ้คียงแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 12 
โวลต ์และใชค้าปาซิเตอรอ์ีกหนึ่งตวั 0.1 ไมโครฟารดั 
63 โวลต ์ทางดา้นเอาตพ์ตุเพ่ือกรองสญัญาณอีกรอบ 

 

รูปที่ 4 วงจรควบคมุการท างานโรงเรอืนปลกูผกัแบบอตัโนมตัิ 

เม่ือไดไ้ฟฟ้ากระแสตรง 12 โวลต ์ส่งไปเป็นแหล่งจ่าย
ให้กับบอร์ด  NodeMCU ESP8266 บอร์ดที่ หนึ่ ง 
อุปกรณท์ี่ต่อกับบอรด์ NodeMCU ESP8266 บอรด์ที่
หนึ่ง สว่นที่เป็นอินพตุ คือ อปุกรณต์รวจวดัค่าความชืน้
ในดิน และอปุกรณต์รวจวดัอณุหภมูิ สว่นของเอาตพ์ตุ
ประกอบด้วยจอแสดงผล 7 ส่วน 2 จอแสดงค่า
ความชืน้ในดินและค่าอณุหภมูิ และรีเลย ์5 โวลต ์2 ตวั 
ควบคมุการท างานของป๊ัมน า้ วงจรเรยีงกระแสบอรด์ที่
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สอ ง มี หม้อ แปล งท า หน้า ที่ แ ปล ง แ ร ง ดั น จ า ก
แรงดัน ไฟฟ้ ากระแสสลับ  230 โ วลต์  ให้ เ หลื อ
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ 9 โวลต ์ต่อมาไดโอดที่ต่อ
แบบบริดจจ์ะท าหนา้ที่แปลงแรงดนัจากแรงดนัไฟฟ้า
กระแสสลบัใหเ้ป็นแรงดันไฟฟ้ากระแสตรงและใชค้า
ปาซิเตอร ์470 ไมโครฟารดั 50 โวลต ์กรองสญัญาณ
ใหเ้รียบยิ่งขึน้และผ่านไปยงัไอซีเบอร ์7805 ท าหนา้ที่
รักษาระดับแรงดันไฟฟ้าให้ใกล้เคียงแรงดันไฟฟ้า
กระแสตรง 5 โวลต์ ทางด้านเอาต์พุตเพื่อกรอง
สญัญาณอีกรอบเม่ือไดไ้ฟฟ้ากระแสตรง 5 โวลต ์สง่ไป
เป็นแหล่งจ่ายให้กับบอร์ด  NodeMCU ESP8266 
บอร์ดที่ สอง  อุปกรณ์ที่ ต่อกับบอร์ด  Node MCU 
ESP8266 บอร์ดที่ สอง  เ ป็นอุปกรณ์ตรวจวัดค่ า
แรงดันไฟฟ้าและกระแสไฟฟ้า โมดูลที่ใชค้ือ PZEM-
004T โดยโมดูลนีจ้ะตรวจวดัค่าแรงดนัไฟฟ้าไดส้งูสดุ 
260 โวลตก์ระแสสลบั 50 เฮิรตซ ์พรอ้มกับมีอุปกรณ์
ตรวจวดักระแสไฟฟ้าสงูสดุได ้100 แอมป์ ต่อกบัโมดลู
นี ้ด้วย และส่งค่าเป็นค่าอนาล็อกกลับไปที่บอร์ด 
NodeMCU ESP8266 บอรด์ท่ีสอง 
 
3.6 อุปกรณแ์ละความสัมพันธข์องระบบปลูกผัก
แบบอัตโนมัต ิ

 

รูปที่ 5 อปุกรณแ์ละความสมัพนัธข์องระบบปลกูผกัแบบ
อตัโนมตัิ 

จากความสมัพนัธด์งัแสดงในรูปที่ 5 อปุกรณ์
ที่ เ ป็นตัวประมวลผลหลัก คือ บอร์ด NodeMCU 
ESP8266 ที่เช่ือมต่อกับอินเทอรเ์น็ตเป็นอุปกรณท์ี่รบั
ค่ า อิ นพุ ต จ ากอุปก รณ์ต ร ว จวั ด แ ร งดัน ไฟฟ้ า
กระแสไฟฟ้า อุปกรณ์ตรวจวัดค่าค่าอุณหภูมิและ
ความชืน้เขา้มาประมวลผลที่บอรด์ ส่วนดา้นเอาตพ์ตุ
จะมีส่วนที่หนึ่ง คือ จอแสดงผลเจ็ดส่วนที่จะแสดงค่า
อุณหภูมิและความชืน้ ส่วนที่สอง คือ การแสดงผล
ความชืน้และอณุหภูมิผ่านสมารท์โฟน ส่วนที่สาม คือ 
รีเลย์ที่ใช้ในการตัดต่อป๊ัมน ้า สามารถสั่ งงานผ่าน
แอพพลิเคชั่นได ้
 
3.7 โปรแกรมควบคุมการท างาน 

Start

Read 

Temp

Read 

Humidity

Spray pump 
work

Stop

less than 
60%

Yes

Define 

System

more than 
70%

Spray pump 
not work

 

30-33°

Yes

Yes

 

รูปที่ 6 โปรแกรมควบคมุการท างาน 

จากรูปที่ 6 เป็นการแสดงโปรแกรมควบคุม
การท างานของป๊ัมพ่นละอองน า้ โดยเม่ือมีความชืน้

Engineering  Journal  of  Siam  University Page  8 Volume  23, Issue 1,  No.44, January-June 2022



นอ้ยกว่าหรือเท่ากบั 60% ป๊ัมพ่นละอองน า้จะท างาน 
แต่ถ้าความชื้นมากกว่าหรือเท่ากับ 70% ป๊ัมพ่น
ละอองน า้จะหยดุท างาน ที่อณุหภมูิ 30-33° 
 
4. ผลการทดสอบ 
4.1 การทดสอบวงจรตรวจวัดอุณหภูมิและ
ความชืน้ 

 

รูปที่ 7 การท างานของจอแสดงผลอณุหภมูิและความชืน้ 

จากตารางที่  1 การท างานของอุปกรณ์
ตรวจวดัอณุหภมูิและความชืน้ โดยการทดสอบจ านวน 
20 ครัง้ การท างานของอปุกรณต์รวจวดัอณุหภูมิและ
ความชืน้ไดต้ามเงื่อนไขของโปรแกรมท่ีก าหนดไว ้

 

 

 

 

 

 

ตารางที่  1 การท างานของอุปกรณ์ตรวจจับอุณหภูมิและ
ความชืน้ 

ครั้งที ่

อุปกรณต์รวจวัดอุณหภูมิ
และความชืน้ 

อุณหภูมิ 
( Co ) 

ความชืน้ 
(%) 

1 24 75 
2 26 74 
3 27 73 
4 28 72 
5 30 71 
6 31 69 
7 32 67 
8 32 66 
9 33 64 
10 33 64 
11 33 62 
12 32 61 
13 31 60 
14 30 59 
15 30 57 
16 29 78 
17 29 76 
18 28 75 
19 27 73 
20 27 72 
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4.2 การทดสอบการหาอุณหภูมิและค่าความ
คลาดเคลื่อนของอุณหภมูิ 
ตารางที่  2 การทดสอบการหาอุณหภูมิและค่าความ
คลาดเคลื่อนของอณุหภมูิ 

ครั้งที ่ เวลา 

อุณหภูมิของ
เทอรโ์มมิเตอร ์

(องศา
เซลเซียส) 

อุณหภูมิที่
วัดได ้
(องศา

เซลเซียส) 

ค่า
ความคลาด
เคลื่อน 

(เปอรเ์ซ็นต)์ 
1 06:00 24.50 24 2.04 
2 07:00 26.90 26 3.46 
3 08:00 27.70 27 2.52 
4 09:00 28.50 28 1.75 
5 10:00 29.40 30 2.04 
6 11:00 30.50 31 1.64 
7 12.00 32.50 32 1.53 
8 13.00 32.20 32 0.62 
9 14.00 33.20 33 0.60 
10 15.00 34.00 33 2.94 
11 16.00 33.40 33 1.97 
12 17.00 31.90 32 0.31 
13 18.00 32.00 31 3.12 
14 19.00 30.50 30 1.64 
15 20.00 30.50 30 1.64 
16 21.00 29.60 29 2.02 
17 22.00 29.50 29 1.69 
18 23.00 28.60 28 2.09 
19 24.00 28.00 27 3.57 
20 01.00 27.35 27 1.28 

 

  จากตารางที่  2 เ ป็นการทดสอบหาค่ า
ความคลาดเคลื่อนที่เกิดขึน้ในอุปกรณว์ัดอุณหภูมิที่
น  ามาใช ้โดยน ามาเปรียบเทียบกับอุณหภูมิที่ไดจ้าก
เทอรโ์มมิเตอรใ์นเวลาเดียวกนัเป็นจ านวน 20 ครัง้ ผล

ปรากฏว่า ค่าความคลาดเคลื่อนที่ได ้ไม่เกิน +/- 5 % 
ซึง่ถือวา่ยอมรบัได ้
 
4.3 การทดสอบการหาความชื้นและค่าความ
คลาดเคลื่อนของความชืน้ 
ตารางที่  3 การทดสอบการหาค่าความชื้นและค่าความ
คลาดเคลื่อนของความชืน้ 

ครั้งที ่ เวลา 
ความชืน้ของ
ไฮโกรมิเตอร ์
(เปอรเ์ซ็นต)์ 

ความชืน้ที่
วัดได ้

(เปอรเ์ซ็นต)์ 

ค่า
ความคลาด
เคลื่อน

(เปอรเ์ซ็นต)์ 
1 06:00 69.50 69.00 0.72 
2 07:00 67.40 67.00 0.59 
3 08:00 63.60 63.00 0.94 
4 09:00 61.20 61.00 0.33 
5 10:00 59.35 59.00 0.59 
6 11:00 77.45 77.00 0.58 
7 12.00 75.32 75.00 0.42 
8 13.00 73.45 73.00 0.61 
9 14.00 65.21 65.00 0.32 
10 15.00 61.65 61.00 1.05 
11 16.00 58.10 58.00 0.17 
12 17.00 81.02 80.00 1.26 
13 18.00 72.64 72.00 0.88 
14 19.00 72.30 72.00 0.41 
15 20.00 71.20 71.00 0.28 
16 21.00 70.21 70.00 0.88 
17 22.00 69.42 69.00 0.30 
18 23.00 69.42 69.00 0.60 
19 24.00 69.35 69.00 0.50 
20 01.00 68.45 68.00 0.66 

 

 จากตารางที่  3  เ ป็นการทดสอบหาค่ า
ความคลาดเคลื่อนที่เกิดขึน้ในอปุกรณว์ดัค่าความชืน้
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ที่น  ามาใช ้โดยน ามาเปรียบเทียบกบัความชืน้ที่ไดจ้าก
ไฮโกรมิเตอร์ในเวลาเดียวกันและจุดเดียวกันเป็น
จ านวน 20 ครัง้ ผลปรากฏว่า ค่าความคลาดเคลื่อนที่
ได ้ไม่เกิน +/- 5 % ซึง่ถือวา่ยอมรบัได ้
 
4.4 การทดสอบการท างานของป๊ัมพ่นละอองน ้า
ตามโปรแกรมทีตั่ง้ไว้  
ตารางที่ 4 การท างานของป๊ัมพ่นละอองน า้ตามโปรแกรมที่ตัง้
ไว ้  

 
ครั้งที ่

เวลา 
อุณหภูมิ 
(องศา

เซลเซียส) 

ความชืน้ 
(เปอรเ์ซ็นต)์ 

หวัพ่น 
ละอองน า้ 

1 06:00 24 69 ไม่ท างาน 
2 07:00 26 67 ไม่ท างาน 
3 08:00 27 63 ไม่ท างาน 
4 09:00 28 61 ไม่ท างาน 
5 10:00 30 59 ท างาน 
6 11:00 31 77 ไม่ท างาน 
7 12.00 32 75 ไม่ท างาน 
8 13.00 32 73 ไม่ท างาน 
9 14.00 33 65 ไม่ท างาน 

10 15.00 33 61 ไม่ท างาน 
11 16.00 33 58 ท างาน 
12 17.00 32 80 ไม่ท างาน 
13 18.00 31 72 ไม่ท างาน 
14 19.00 30 72 ไม่ท างาน 
15 20.00 30 71 ไม่ท างาน 
16 21.00 29 70 ไม่ท างาน 
17 22.00 29 69 ไม่ท างาน 
18 23.00 28 69 ไม่ท างาน 
19 24.00 27 69 ไม่ท างาน 
20 01.00 27 68 ไม่ท างาน 

 

 จากตารางที่ 4  เป็นการแสดงการท างานของป๊ัม
พ่นละอองน ้า โดยการทดสอบป๊ัมพ่นละอองน ้าได้
ท างานตามเงื่อนไขของโปรแกรม เม่ือมีความชืน้นอ้ย

กว่าหรือเท่ากับ 60% ป๊ัมพ่นละอองน า้จะท างาน แต่
ถา้ความชืน้มากกว่าหรือเท่ากับ 70% ป๊ัมพ่นละออง
น า้จะหยุดท างาน โดยท าการทดลองเป็นจ านวน 20 
ครัง้ ผลปรากฏว่าท างานไดต้ามเงื่อนไขของโปรแกรม
ที่ก าหนดไว ้
 
4.5 การทดสอบการท างานของป๊ัมพ่นละอองน ้า
ด้วยสมารท์โฟนผ่านแอพพลิเคช่ัน Blynk 

 

รูปที่ 8 หนา้จอแอพพลิเคชั่นที่ใชใ้นการเปิด-ปิดการท างาน
ของป๊ัมน า้ 
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ตารางที่ 5 การท างานของป๊ัมพ่นละอองน า้เม่ือสั่งการผ่าน
สมารท์โฟน 

ครั้งที ่
กดปุ่ มเปิด
การท างาน 

กดปุ่ มปิด
การท างาน 

ป๊ัมน า้ 

1 ✓  ท างาน 
2  ✓ ไม่ท างาน 
3 ✓  ท างาน 
4  ✓ ไม่ท างาน 
5 ✓  ท างาน 
6  ✓ ไม่ท างาน 
7 ✓  ท างาน 
8  ✓ ไม่ท างาน 
9 ✓  ท างาน 

10  ✓ ไม่ท างาน 
11 ✓  ท างาน 
12  ✓ ไม่ท างาน 
13 ✓  ท างาน 
14  ✓ ไม่ท างาน 
15 ✓  ท างาน 
16  ✓ ไม่ท างาน 
17 ✓  ท างาน 
18  ✓ ไม่ท างาน 
19 ✓  ท างาน 
20  ✓ ไม่ท างาน 

 

จากตารางที่ 5  การท างานของป๊ัมพ่นละออง
น า้เม่ือสั่งการผ่านสมารท์โฟน ท าการสั่งการ เปิด-ปิด 
ผ่านสมารท์โฟนเป็นจ านวน 20 ครัง้  ผลปรากฏว่าเม่ือ
กดเปิดท างานทุกครัง้ ป๊ัมน า้ก็จะท างาน และเม่ือกด
หยดุการท างานทกุครัง้ ป๊ัมน า้ก็จะไม่ท างาน ซึ่งเป็นไป
ตามเงื่อนไขการท างานที่ก าหนดไว ้
 
 
 
 

4.6 การทดสอบการท างานของระบบแจ้งเตือน
กระแสไฟฟ้าขัดข้อง 

 

รูปที่ 9 การแจง้เตือนกระแสไฟฟ้าขดัขอ้งผ่านแอพพลิเคชั่น
ไลน ์

ตารางที่  6 การทดสอบการท างานของระบบแจ้งเตือน
กระแสไฟฟ้าขดัขอ้ง 
ครั้ง
ที ่

เสียบ
ปลั๊ก 

ถอด
ปลั๊ก 

การแจ้ง
เตอืน ข้อความแจ้งเตอืน 

1 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

2  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

3 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

4  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

5 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

6  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

7 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

8  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

9 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

10  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

11 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 
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ครั้ง
ที ่

เสียบ
ปลั๊ก 

ถอด
ปลั๊ก 

การแจ้ง
เตอืน ข้อความแจ้งเตอืน 

12  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

13 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

14  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

15 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

16  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

17 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

18  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

19 ✓  ท างาน ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน 

20  ✓ ท างาน ขณะนีไ้ฟฟ้าดบัท าการ
ตรวจสอบระบบด่วน 

 

จากตารางที่ 6  เม่ือท าการเสยีบปลั๊กในทกุๆ
ครัง้ ระบบจะมีการแจง้เตือนวา่“ระบบแจง้เตือนไฟฟ้า
ขดัขอ้งพรอ้มท างาน”และเม่ือมีการถอดปลั๊กในทกุๆ
ครัง้ จะท าใหร้ะบบจะท าใหมี้การแจง้เตือนวา่ “ขณะนี ้
ไฟฟ้าดบัท าการตรวจสอบระบบด่วน” ซึง่เป็นไปตาม
เงื่อนไขการท างานที่ไดก้ าหนดไว ้
 
 
 
 
 
 
 
 

4.7 การทดสอบการเจริญเติบโตของผักสลัด
จ านวน 45 ต้น 

 

รูปที่ 10 การทดสอบการเจรญิเติบโตของผกัสลดั 

 

รูปที่ 11 ผกัสลดัเจรญิเติบโตในสปัดาหท์ี่ 1 

 

รูปที่ 12 ผกัสลดัเจรญิเติบโตในสปัดาหท์ี่ 5 
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ตารางที่ 7 การเจรญิเติบโตของผกัสลดัจ านวน 45 ตน้ 

สัปดาห ์
ความยาวของ 
ผักสลัด (ซม.) 

ประสิทธิภาพการ
เจริญเตบิโต (เปอรเ์ซ็นต)์ 

1 3.00 20.00 
2 6.20 41.33 
3 9.50 63.33 
4 12.00 80.00 
5 15.00 100.00 

 

จากตาราง 7 เป็นการทดสอบการเจรญิเติบโต
ของผกัสลดั โดยการทดสอบจะแสดงใหเ้ห็นวา่ผกัสลดั 
สามารถใหผ้ลผลิตไดอ้ย่างดี โดยจะค านวณจากความ
ยาวของใบผกัสลดัและสามารถเก็บเก่ียวผลผลิตได ้
 
5. ข้อเสนอแนะ 
5.1 ถา้อยู่ในสถานที่ที่ไม่มีสญัญาณ WiFi ก็สามารถ 
ต่อยอดโดยใสซ่ิมการด์โทรศพัทไ์ด ้
5.2 สามารถน าไปต่อยอดโดยใช้กับระบบพลังงาน
แสงอาทิตยไ์ด ้ในสถานที่ที่ห่างไกลจากระบบไฟฟ้า 
5.3 การรกัษาความชืน้ภายในโรงเรือน หรอืเลือกสถาน
ที่ตั้งโรงเรือน ไม่ควรจัดตั้งโรงเรือนในสถานที่อยู่
กลางแจง้หรือโดนแสงแดดมากจนเกินไป  
5.4 ความชื้นที่ผักสลัดเจริญเติบโตได้ดี  จะอยู่ที่
ความชืน้ 60-70 %  
5.5 ผกัสลดัจะเจริญเติบโตไดด้ี ควรใส่ปุ๋ ยที่เหมาะสม
ดว้ย 
 
6. บทสรุป 

จากการทดสอบระบบปลูกผักแบบอัตโนมัติ
ดว้ยระบบไอโอที ระบบมีการติดตัง้อุปกรณต์รวจวัด
อุณหภูมิและความชืน้แลว้ ส่งค่าที่ไปประมวลผลโดย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU ESP8266 เพื่ อ
ควบคมุใหป๊ั้มพ่นละอองน า้ใหท้  างาน หลงัจากนัน้ก็จะ

แสดงผลบนจอแสดงผลเจ็ดส่วน ท าใหว้ดัค่าอณุหภมูิ
และค่าความชืน้ได้ตามที่ก าหนดไว้ สามารถรักษา
ความชื้นไม่ให้ต ่ากว่า 60 และไม่ให้เกิน 70 พร้อม
ควบคุมให้ป๊ัมน ้าท างาน มีการแสดงผลอุณหภูมิ  
ความชืน้ ผ่านหนา้จอแสดงผลเจ็ดส่วน ระบบควบคมุ
อุณหภูมิและความชืน้ในโรงเรือนมีขนาดความกวา้ง 
150 เ ซนติ เ มตร  ยาว  200 เ ซนติ เ มตร  สู ง  200 
เซนติเมตร มีการวิเคราะหผ์ลการเจริญเติบโตของผกั
สลดัแบบอตัโนมตัิ เม่ือความชืน้นอ้ยกว่า 60% ป๊ัมพ่น
ละอองน ้าจะท างานเพื่อเพิ่มความชืน้ ถ้าความชืน้
มากกว่าหรือเท่ากับ 70% ป๊ัมพ่นละอองน า้จะหยุด
ท างาน หัวพ่นละอองน า้จะท างานโดยฉีดเพื่อรกัษา
ความชืน้ภายในโรงเรือนไดต้ามเงื่อนไขหรือขอบเขตที่
ก าหนดไว้ ซึ่งแต่ละช่วงเวลาอุณหภูมิและสภาพ
อากาศก็แตกต่างกันออกไป ลดเวลาการท างานของ
คน การใชแ้รงงานคน เพิ่มคุณภาพในการผลิตผกัอีก
ด้วย และก่อให้เกิดการสื่อสารแลกเปลี่ยนข้อมูล
ระหว่างผู้ใช้งานและวัตถุในเครือข่าย กล่าวคือ 
ผูใ้ชง้านสามารถสั่งการควบคมุการใชง้านวตัถุ สิ่งของ
ในเครือข่ายผ่านระบบอินเทอรเ์น็ตได ้เปลี่ยนฟารม์ผกั
ธรรมดาให้กลายเป็นฟาร์มผักอัจฉริยะ ท าให้ช่วย
อ านวยความสะดวก สบาย และลดขัน้ตอนบางอย่าง
ในชีวิตประจ าวันของเราไดเ้ป็นอย่างมาก ส่วนการ
ค านวณจดุคุม้ทนุ โดยซือ้เมลด็ ซองละ 20 บาทจ านวน 
300-500 เมล็ด และค่าท าโรงเรือน 3,000 บาท ซึ่งผกั
สลดั 7-9 ตน้จะเก็บไดน้ า้หนกั 1 กิโลกรมั หากสามารถ
หาตลาดขายปลีกไดเ้อง โดยเอาผกัมาวางขายท าเป็น
ถงุละ 1 กิโลกรมั ราคาถงุละ 120 บาท หรือถา้ขายส่ง
จะขายที่กิโลกรมัละ 100 บาท ดงันัน้ ผกัสลดัรอบแรก
ทั้งรุ่นจะเก็บได้ประมาณ 5 กิโลกรัม เป็นเงิน 600 
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บาท ถา้คิดในลกัษณะนีห้มายความว่าจะตอ้งผกัสลดั
ถึงรุ่นที่  5 ถึงจะได้ต้นทุนค่าลงทุนทั้งหมด ซึ่งยังไม่
เรียกว่าก าไรเพราะต้องคิดค่าแรง ค่าน ้า โดยปกติ
แลว้แต่ละรุ่นจะออกห่างกันประมาณ 35-40 วัน นั่น
หมายความวา่รุน่ที่ 6 จงึจะเป็นก าไร 
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